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ELEKTRICKE SERVOOVLADACE PRO SMESOVACI A ROZBOCOVACI VENTILY S ROTOREM

Je ve shodé se zdkladnimi pozadavky smérnic: 73/23/EHS o nizkém napéti; 89/336/EHS o elektromagnetické kompatibilité | C E

VSEOBECNE POKYNY

Tento navod neni Giplnym popisem servomotoru ani podrobnym vykladem jeho funkénosti. Uzivatel v ném piesto nalezne to, co musi obvykle znat pro jeho bezpeéné
pouzivani a pro fadné skladovani servomotoru. Servomotory se vybiraji s pfihlédnutim k technickym a hydraulickym vlastnostem motoru. Obal a ostatni material
nachézejici se v baleni (plastové sacky, polystyrén, atd.) nesméji byt ponechany v dosahu déti, protoze piedstavuji potencialni zdroj nebezpeci v ptipadé jejich pozieni.
Zatizeni se uskladiiuje v suchém a bezprasném prostiedi. Nedodrzeni pokynti obsazenych v tomto navodu, nedbalost, nepovolené nebo chybné pouzivani servomotoru
vedou k pozbyti zaruky a vyluuji jakoukoli zaruku vyrobee za skody, které takto vzniknou. Vyrobce na své vyrobky poskytuje zaruku po dobu 12 (dvanacti) mésict
ode data vyroby. Tato zaruka se vztahuje vyluéné na bezplatné opravy a vymény komponentt, které budou shledany za vadné po podrobné kontrole provedené
technickym oddélenim vyrobce. Zaruka, s vylouc¢enim jakékoli odpovédnosti za pfimé nebo nepiimé Skody, pozbyva platnosti v pfipadé¢, kdyby byly vracené casti
v demontovaném stavu, prokazovaly by zasahy nebo opravy provedené mimo zavod vyrobce. Vraceny material musi byt i v zaruéni dob¢ zasilan bezplatné. Ze zaruky
jsou vylouceny skody zplsobené nedbalosti, nevénovanou péci, nespravnym nebo nepovolenym uzivanim zaiizeni. Kazdy servomotor mé identifikacni Stitek, na
kterém je vyznaceno: jméno a adresa vyrobce, znacka CE, oznaceni série a typu, piipadné Cislo série (Sarze), rok vyroby a hlavni technické tdaje. Je zakazano pouzivat
servomotor ve strojich/zafizenich, pokud neni u téchto stroji/zatizeni prohlasena jejich shoda se Smérnici o strojich 98/637/CEE a nasl. zmén.

PROVOZ A FUNKCNI VLASTNOSTI Tab. 2 SADA PRO PRIPOJENI K VENTILUM MUT
Instalace téchto servomotort do ventilti je snadna a rychld; jsou k dispozici ve V70 K2 V70 K3
verzi vybavené ovladanim typu ON/OFF a ve verzi modula¢ni s regulaci typu Pro ventily série 2000 Pro ventily série 3000, VMX
P. Tyto servomotory umoziiuji regulovat teplotni vykon vydavany ohiivacimi 1 mezi¢lanek hiidele motoru 1 mezi¢lanek hfidele motoru
télesy podle odchylky mezi prednastavenou hodnotou teploty (set-point) a ventilu a ventilu
a skute¢nou teplotou prostiedi; na tento typ regulace sta¢i pouzit jakykoliv 2 koliky proti otaceni 2 koliky proti otageni
termoregulaéni systém prodavany na trhu firmami, které se zabyvaji regulaci. 1 upeviiovaci Sroub motoru + hiidel 1 upevitovaci Sroub motoru + hiidel
Servomotory jsou vybaveny ru¢nim ovladanim (viz obr. 1), coz je uzite¢né ventilu ventilu
v piipad¢, kdy dojde k vypadku elektrické energie, nebo v piipadé havarie.
K zastaveni motoru dochazi pomoci koncovych mikrospinaci. Tab. 3 VNEJSi ROZMERY S VENTILY MUT
MOTOR V70
Tab. 1 TECHNICKE VLASTNOSTI NEKTERYCH DISPONIBILNICH Série 2000 Série 3000 VMX
MODELU SERVOMOTORU VM, VDM VF, DF VM, VDM X, XM,
Verze ON-OFF (00) MODULANTE H, HM
(MO) DL | 20 | 25 | 32 | 40 40 20 [ 25 ] 32 25
Maximalni uhlové rychlost 90° 90° L 100 100 110 120 166 88 110
Nominalni to¢ivy moment 7 N*m 7 N*m H 169 169 136 131
Napéjeni 230 (disp. 24) V 24 V a.c. (nebo d.c.); 1 37 | 37 | 37 | 37 50 21 16
a.c.; 50/60 Hz 50/60 Hz C 116 66 66 66
Absorbovany vykon 1,5 VA 1,5 VA E 300 320 250 250
Stupen ochrany EN 60529 1P40 1P40
Ttida izolace EN 60730 11 11
Pocet pomocnych 1 /
mikrospinaci ‘
V}'Ikon Romgcn}'/ch 3A250Vac. / | Ruéni ovladani
mikrospinacl |
Max. teplota prostiedi 50°C ' C
Hmotnost ~0,5 kg o —mn
Vnéjsi rozméry 90 x 100 x 90
Doby drahy 90° (sek.) 50, 100, 220, 440, 50, 100, 160
1000 |
Ovladaci signalizace tiikontaktové 0-5V; 1-5V; 0- |
SPDT 10V;2-10V; 0-20mA; {
4-20mA E |
Material krytu Samozhaseci Nylon FV |
Material kotvici konzole Samozhaseci Nylon FV

Pozn.: Udaje ze Stitku umisténého na servomotoru uréuji funkénost
servomotoru; dal$i uzpiisobovani nastaveni nejsou mozna jinak nez pofizenim :
jiného servomotoru s pozadovanymi vlastnostmi. |

RUCNI OVLADANI - ru¢ni ovladani se provadi stladenim packy
umisténé na krytce (viz obr. 1, 2). V tomto okamziku se poloha uzavéru
kontroluje pomoci ruéni packy. Znacka ruéni packy a znaCka meziclanku 1
v misté piislusné stupnice poskytuji idaj o poloze uzavéru ventilu.
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POKYNY PRED INSTALACI: Servomotor se pfipojuje k ventilu podle svych vykonovych vlastnosti. Uvedené mezni hodnoty jsou zdvazné a nesmi byt
z 7zadného divodu piekratovany (viz tab. 1, obr. 1). Pfed jeho pfipojenim k ventilu se pfesvédcte o nasledujicim:

- ze z ventilu nevytéka zadna kapalina
- ze servomotor nebyl namontovéan pievracene, tj. s krytkou smérem dolt

- ze napéti na pfivadéném elektrickém napajeni odpovida napéti uvedenému na krabici ventilu
- zeu verze MO je signalizace ovladani vystupu z centralni jednotky totozna se signalem ovladani vstupu servomotoru.

INSTALACE: Pro tcely spravné instalace postupujte podle nasledujicich
pokynti (viz obr. 2).

Servomotor se k ventilu pfipojuje pfimo, aniz by bylo zapotiebi bezprostiedné
zasahovat do servomotoru (v Zadném p¥ipadé krytku neotevirejte!).
Mezi¢lanek nasuiite na hiidel ventilu a pfesvédcte se, Ze se znacka meziclanku
nachézi uprostied stupnice vyznaené na ventilu. Totéz plati pro znacku
polohy servomotoru, ktera musi byt v zakrytu se stiedem své vlastni stupnice
nachézejici se na krytce servomotoru (pozn.: znackou je samotna ru¢ni packa,
ktera nesmi byt v poloze ru¢niho ovladani, tj. stlatena smérem ke krytce
motoru). Tato ¢innost musi byt provedena velmi pozorng, aby se uzavér fadné
otocil 0 90° a aby negativné neovlivnil funk¢nost.

Poté na ventil nasroubujte koliky proti otaceni. Oteviete zatku rucni packy
aupevnéte servomotor na télo ventilu pomoci pfislusného Sroubu, ktery
zaSroubujte na hiidel ventilu.

Uzaviete zatku ruéni packy.

T RUCNIPACKA

KOLIKY PROTI OTACEN[ % =~
VENTIL MUT -_

=,

Obr. 2 ROZLOZENI SERVOMOTORU + VENTILU

ELEKTRICKA PﬁIPOJENi: Elektrické schéma je uvedeno na vnéjsi stran¢ servomotoru. Pfipojeni budou provedena prostfednictvim 5-ti zilového kabelu
u verze ON/OFF a &tyt zilového kabelu u modulaéni verze. Jednotlivé konce kabeld se musi piipojit tak, jak je uvedeno na obr. 4 (ve fazi instalace jej pfisné dodrzte).

Elektrické rozvody musi byt ve shodé s normami CEI a platnymi zdkony.

VERZE ON/OFF (00) MODULACNI VERZE

Funkénost *BARVA Funk¢nost *BARVA
KABELU KABELU

Nulty vodié¢ modra Napéjeni: faze modra

Otaceni po sméru hod. rudi¢ek hnéda Napéjeni: nula hnéda

Otaceni proti sméru hod. cerna Kladny signal Cervena

rudiéek ovladani

Otevieny mikrospina¢ (NO) Cervena Zaporny signal cerna

ovladani
Spole¢ny mikrospinaé (C) Seda

Tab. 4 Ve verzi OO ma pomocny mikrospina¢ C-OO standardni uzavieni
kontaktt MUT v poloze B na konci dojezdu (viz obr. 3).

POKYNY PRED UVEDENIM DO PROVOZU: Servomotor

se ovlada vnéjsim kontrolnim systémem (termostat, regulacni karta, atd.).

- Presvédcte se, zdali udaje ze Stitku odpovidaji hodnotam napajeci sité
azdali jsou elektrické spoje provedeny podle schématu uvedeného na
stitku krytku motoru.

- Zkontroluje spravné upevnéni servomotoru k ventilu.

- Presvédcte se, zdali neni servomotor zablokovén po celé jeho predpo-
kladané draze; ptejdéte na rucni ovladani (viz odstavec Rucni ovladani)
a packou otocte doleva i doprava; tento pohyb nesmi byt nijak vyznamné
omezovan. Ru¢ni packu vratte do automatického rezimu pomoci jejiho
uvolnéni.

- K zafizeni ptived'te elektricky proud a zkontrolujte funkénost servomotoru
béhem celého cyklu. Béhem této faze musi servomotor vykonat drdhu
rotoru ventilu, aniz by doslo k jakémukoliv poklesu vykonu nebo vychyleni
z faze elektromotoru.

POKYNY PRO RADNOU UDRZBU: Servomotor nevyzaduje
mimofadnou udrzbu ani ¢isténi. Kontrolujte neporusenost kabelu elektrického
napajeni a fadné fungovani servomotoru v celém jeho cyklu. V piipadé
vyskytu jakychkoli zavad je nezbytné nutné obratit se na stredisko
technického servisu.

Poloha resestovani: V modulacni verzi MO je referencni hodnota pro
vypocet krokti v poloze A (standard MUT), tj. na minimalni hodnoté
ovladaciho signalu. Tato referen¢ni hodnota je nastavena pokazdé, kdy se
k elektrickému motoru poprvé piivede napajeni. Tato Cinnost umoziuje
motoru znovu zaujmout jeho polohu vzhledem k uzavéru (viz obr. 3).

Poloha A: poloha uzavieni
koncového mikrospinace s
otaCenim  proti  sméru
hodinovych ruc¢icek

Poloha B: poloha uzavieni
koncovych mikrospinaci s
ota¢enim ve sméru
hodinovych ruci¢ek
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2 zaslepené otvory

profil 11

2 zaslepené otvory @ 5 x 6

Obr. 3 Pohled ze strany ru¢ni packy (viz obr. 1, 2)

.~ SROUB PRO PRIPEVNENI MOTORU



